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LIFT TRUCK TECHNOLOGIES

Yy Setegar T

1200 - 2000 kg

MS12-20X

Apilador de gran altura de
elevacion con plataforma
para el operario
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1. Botones elevacion/descenso
propercional

2. Activado/Desactivado para baja
velocidad o elevacién inicial (opcién)

3. Boton de inversion de la direccion
de desplazamiento

4. Botones de control de maripeosa
para direccion de desplazamiento
y velocidad

5. Bocina
6. Velocidad ultralenta (lado opuesto)
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DIMENSIONES MASTIL — MS12X, MS14X, MS16X

N Y Y- S A S

distil sin elevacién libre en dos etapas (|
2800 100 1900 ™ 3328 329
3000 100 2000 # 3528 343
3zoo 00 2100 7 354
3400 100 2200 39ze 369
3600 100 2300 w128 382
3800 100 2400 4328 395
4000 100 2500 4528 409
4200 100 2500 4728 422
(11 Con elevacion libre de 100 mm para el mastil NFL 13} Tedos les pesos incluyen: estructura del mastil (pertil, cilindros, cadena, polea) + aceite.
[2) Con rejilla soporte de carga (h = 1000} para el tablera hs + 562 mm (mdstil 2 etapas), SE EXCLUYE: horguillas, accesorios
+ 524 mm [mdstil 3 etapas), 518 mm (mastil de 2 taneladas) (&) Mo disponible con extraccidn vertical

DIMENSIONES MASTIL — MS12X, MS14X, MS16X

Mistil sin elevacién libre en dos etapas |
2740 e 1850 = J268 au
2940 1518 1950 = 3468 354
3140 1418 2050 3668 387
3340 1me 2150 3868 380
3540 1818 2250 468 393
3740 1918 2350 4258 408
3940 2018 2450 &4 BE g
4140 218 2550 &bb8 432
(11 Con elevacitn libre de 100 mm para ¢l mdstil NFL 130 Todos los pesos incluyen: estructira del mistil (pertil, cilindros. cadena, poleal + aceite,
[2) Con rejilla soporte de carga (h = 1000} para el tablera he + 562 mm (mdstil 2 etapas). SEENCEUNE: hanqotllas, ccodcrios
+ 524 mm [mdstil 3 etapas), +518 mm {mastil de 2 taneladas) (&) Mo disponible con extraccidn vertical

DIMENSIONES MASTIL - MS12X, MS14X, MS16X

T - N - S T -
kgl

Maistil de 3 etapas de elevacién libre total (FFL)

4040 1318 1850 % 44048 442
H 43460 1418 1950 4506 &81
5 ; 4620 1518 2080 5186 &9
3 § 4900 1618 2150 5466 518
E 5180 718 2250 5Mé 537
5460 1818 2350 B026 554
5740 178 2450 B304 575
4020 2018 2550 4586 594
(11 Con elevacion libre de 100 mm para el mastil NFL {3} Tedos les pesos incluyen: estructura del mastil (perfil, cilindros, cadena, poleal + aceite.
[2) Con rejilla soporte de carga (h = 1000} para el tablera hs + 562 mm (mastil 2 etapas), SE EXCLUYE: horquillas. accesorios
+ 524 mm [mastil 3 etapash, +518 mm (mastil de 2 taneladas) {4} Mo disponible con extraccidn vertical

DIMENSIONES DEL MASTIL - MS20X

Pasa ™
{kg)

Mistil sin elavacidn libre an dos stapas (NFL)

2500 100 %00 ™ N7z 37

2800 100 2000 3372 340

3000 100 2100 3572 353

3200 100 2200 e 366

3400 100 2300 3972 are

3600 100 2400 ks 393

3800 100 2500 372 408

4000 100 2800 4572 419
(1} Con elevacién libre de 100 mm para el mastil NFL (3} Tedos los pesos incluyen: estructura del mastil (perfil, cilindros. cadena, poleal + aceite.
(2) Con rejilla soporte de carga (h = 1000} para ¢l tablera he + 562 mm (mdstil 2 etapas). SEEXCLLVE: horquillas, accesorios

+ 524 mm Imdstil 3 etapash. +518 mm (mastil de 2 toneladas) (4} Mo disponible con extraccion vertical

Todos los valores son valores inales y estin sujetos a toleranci
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VDI 2198 — ESPECIFICACIONES GENERALES - SERIE MSX

14 Fabricante Yale
|12 |Designacién del medela Ms12X | MS14X | MS16X | mszox
a |13 |Propulsién Eléctrica (baterial
- |'t.& Tipo de operario Operario a pie/Operario a borde de pie
E 1.5 Capacidad nominalfCarga nominal Qi) 1.2 1.4 1.6 | 20
= |‘=.6 Distancia del centro de carga ¢ (mm) £00
1.8 |Distancia de carga, centro ded drbal propulser ala harguilla ™ ® {mm) 0%
119 |Batalla y (mmi} 1319
21 Peso de servicio ] 1100 1130 1240 1243
E |‘2.2 Carga por aje. con carga, delantero/trasera ™ kg 797 /1503 B30/ 1700 B9T /1943 938 f 2305
2.3 |Carga par eje. sin carga, delantero/trasern "7 kg 749 1 351 TT4 I 356 837 1 403 B3k F 407
|3.l Neumndticos, delanteros/iraseros NDIThane
32 |Tamafio de las ruedas. delanteras ™ 230x B0
|33 |Tamafic de las ruedas, traseras ™ gsxiw0 | 85x70
g 34  |Ruedas adicionales [dimensiones) 150 x 54
E |3.5 Nimero de ruedas, delanteras/traseras (o= ruedas conducidas) "™ Ix+1/2 | x+1/4
3.4 Banda de rodadura, delantera ' g imm) 510
|3.? Banda de rodadura, trasera ™ b (mimi) 394
4.2 | Altura, mistil descendido i lmm) 2100
43 |Elevacitn libre ha fmm) 100
e Elevacion hia (rmen) 3200 3000
|45 | Altura, mistil extendido ha rer) 3728 3572
4 Elevacion inicial hs (mml) -
|-i.H Altura asientofAltura plataforma his fmim) 185
4.9 |Altura barra de traccién en posicidn de fraceidn, mindmdx b ener) 1147 / 1382
|£.'|5 Altura, descendido h (mim) w0
4.19.1 |Lengitud total (operario a pie) ? Li [l 2009 2081
|-ﬁ.19.2 Longitud total (operario de pie a borda) ™ L [rmrn) 2645 2517
4.2001 |Lengitud hasta la cara de las horquillas [eperario a piel ™ Lz {rmm) 859 N
|-5.2l].2 Lengitud hasta la cara de las horquillas (de pie) ™ Lz imm) 1295 1367
" 421  |Anchura total b (b (mm) 790
g |i.22 Dimensiones de las horquillas siellimm]) 55/ 185/ 1150 45/ 185/ 1150
E 4.24 | Anchuera tablere horquillas b (mm) =
E 4.25 | Distancia entre los brazos de las horquillas bis [mm) E70
4,26 |Anchura entre los brazos de carga Bis rmen) mrn -
|6.3‘| Altura libre hasta el suelo debajo del mastil, con carga {mm) 42
4.32 |Altura libre hasta el suelo, centro de la batalla mz imm} 32
|-ﬁ.33 Dirmensidn de carga b x L en sentido transversal bz x ls (o 1000 x 1200
434 |Anchura uelgasiuu con palés de 1000 mm x 1200 mm transversalments Astz (mm] 2463 2534
loperaro a piel
|-i.3-t.1 ﬁ::m:;ﬂ:;g:;u::mpm: de 1000 mm x 1200 mm transversalmente gt 2870 2943
4342 ?D::::;H:LT;”M con palés de 800 mm x 1200 mm lengitudinalmente Asts (mmi] 2439 2500
|i.34.3 ;r::::;d::::;ﬂz:;ir:’paws de 800 mm x 1200 mm lengitudinalmente Astillrnmi 2836 2908
4.35 |Radio de giroloperario a pie)™ Waz {mm) 1595 1667
|6.35.1 Radio de giro loperario a bords de pia) ™ Wan (rmm) 2003 2075
5.1 Velocidad de desplazamiento, con carga/sin carga [operario a pie) kmih &
511 |Velocidad de desplazamients, con cargalsin carga [operario a bordo de pie) ™ |kmih 750 | 85 | 7
§ 512  |Velocidad de desplazamiento. con cargalsin carga, marcha atrds loperario s piel |kenih &
E |.“3 mﬂfﬁ?ﬂamm,murgﬁm carga, marcha atrds loperario a —ry 7500 85 7
E 5.2 Welocidad de elevacidn con cargalsin carga mis 0,15/ 0,26 0137026 0.0 fo19
|5.3 Velocidad de descense con carga/sin carga mis 04703 0,26 1017
a 57  |Trepabilidad, con carga/sin carga % =04 = 1.1/50 07/50
|'5.! Trepabilidad mdxima, con carga/sin carga % T0/168M 62/1630® B4 200 68720
510 |Freno de servicio Electromagnétics
]6.1 Motor da traccitn, 52. valer nominal 40 min kW 1.6 2.5
E &2 Motor de elevacidn, 53, valor neminal 15% kW o
E |¢.3 Bateria de conformidad con la norma DIN 43531/35/36 A, B.C. no B
- b4 Tensidn de bateria/capacidad nominal K5 WiAh 26V [ 2508K ™ | 24V / 2504h (%) 24¥ { 3758K™ | 24V [ 375AR T
L |6.5 Peso de la bateria ™ kg 212 288
6.6 |Consumaos de energia de acuerdo can el ciclo VDI kWhJh 1 Al 1.25 | 13
|8.‘| Tipo de unidad de fraccidn Controlador CA
B4 Mivel de ruido medio en el oido del operaria de acserdo con EN 12063, dBiA) &5.4
(1} Con mastil de 3 etapas -43mm 16) Bateria disponible 26V / 210Ah {212 kgl: 28V / 3154 (288 kgl 26V / 3T5AN (288 kg):

IL {elevacién inicial): seccitn de carga descendida +72 mm

Con mastil de 3 etapas +43 mm, con madstil de 3 etapas con rejilla soporte de carga +43 mm,

con madstil de 2 etapas con rejilla soporte de carga +27 mm
Estos valores pueden variar en +/=5 %

Bateria disponible 28Y £ 21048 (212 kg); 28V / 250Ah Versidn caja polipropilens
(180 kg » lastre 32 kgk 24¥ / 200Ah ion de litio (211 kg)

Serie MSX

&Y 1 2504K Versidn caja poli

ropilena (180 kg « lastre 32 kg): 24V 7 2004h ion de litio

{211 kgk 24 / 300Ah fon de litio (277 kgh; con 315/375AR |a batalla se incrementa

y=+72 mm
i
8
]

Bateria disponible 25V / 315Ah (288 kgk 24V / 300Ah fon de Litio (27T kgh
Bateria disponible 28V / 21040 {212 kgl: 28Y J 200Ah fon de litio (211 kg)
Bateria disponible 26W / 210Ah {212 kgl: 28V / 3154h (288 kg); 24V 7 3T5AN (288 k),

4V F 200Ah ion de Litio {211 kgl 26V / 300AR jon de litio (277 kgl con 315/3754h La batalla

seincrementa y = +72 mm
{10} Disponible 8.5 krn/h con motor 2,5 kW 52 = 60 min
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VDI 2198 - ESPECIFICACIONES GENERALES - SERIE MSX

1.1 Fabricante Yale
12 |Designacién del models MS1ZXIL | MsIXIL | msiexi. | MsisxsL
1.3 Propulsion Eléctrica [bateria)
g |I.-s. Tipo de operario Operario a pie/Operario a bordo de pie
Z |15 [Capacidad nominal/Carga neminal afy 1.2 | 14 16 | 16
= |I.6 Distancia del centro de carga c (mmj 400
1.8 | Distancia de carga. centra del drpol propulser ala horguilla ™ () Bk 213
19 |Batalla y [mm) 1350 1422 1408
- |21 Peso de servicio kg 1% 1267 1623
|2.2 Carga por eje, con carga, delanteroftrasere ™ kg 912 1 1479 B&OD £ 1751 1000 1 1867 1042 / 2081
& |23 |Carga por eje. sin carga, delantera/trasera ™ kg 8157 376 7951 396 870 r 397 985/ 538
|3.'I Meumaticos, delanteros/iraseros NDNThane
|32 Tamafio de las ruedas, delanteras ™" 230 x BO
4 |3.3 Tamafio de las ruedas, traseras ™ 85x 95 | B5x75 85x70
E 34 Ruedas adicionales [dimensiones) 150 x 54 125 x &0
z |35 |Mumera de ruedas, delanteras/traseras (= Fuadas conducidas) ™" Ixs142 | T+1i4
|36  |Bandade rodadura, delantera "™ B (mm) 510 522
|3.? |Banda de rodadura, trasera ™" b (mm) 385 948 - 1168 - 1348
&2 Altura, mastil descendido e () 1900 2100
|43 |Elevacién libre he fmm) 100
4.4 Elevacion hs {mm) 2800 3200
|-5.5 Altura, mastil extendida s [mm) 3328 3728
|&&  |Elevacidn inicial s rmm) 120 -
|5.H Altura asiento/Altura plataforma he (mmi 185
b Altura barra de tracciGn en posicidn de traccidn, mind/max e imm) 1147 £ 1382
|i.15 Altura, descendido hu {mmi 20 55
14191 |Longitud total (operario a pie) ™ It i) 2105 2177 181
|-5.19.Z Lengitud total (operario de pie a bordo) @ i imm) 2540 2612 2597
|4,20.1 |Longitud hasta Lo cara de las horquillas (operaria a pig) ™ Lz imen) 955 1027 on
|5.20,2 Longitud hasta la cara de las horquillas (operario a bordo de pie) ™ Iz {mm] 1390 1462 1447
- 621 |Anchura total b1 {2 [mm) 790 1095 -1295 - 1495
s |-S.22 Dimensianes de las horquillas sleflirmm) 5518571150 35/ 120/ 1150
% |24 |Anchura tablero horquillas b Imirn) - amﬂ:;o:;u 1300
3 (425 |Distancia entrelos brazos de los horquilas bs (mm) 5701 R rpr
426 |Anchura enire los brazos de carga s Imm) m - BA1-1041-1241
|§.31 Altura libre hasta ¢l suelo debajo del mdstil, con carga {rrim) 4 42
|4,32 |Altura libre hasta el suelo, centro de la batalla ma imm) 0 26
|-S.33 Dimensidn de carga biz = L en sentido transversal bz x La () 1000 x 1200
l4.341 Anchura del pasilla con palés de 1000 mm x 1200 mm transversalmente Astz (mm) 2534 7565 2515
loperario a pie)
‘S.EM .anpc'l::;d:lhﬁil::;; palés de 1000 mm x 1200 mm transversalmente A<t i) 2092 1002 2034
4342 ﬁ:::::ﬂd::lsl:jmlhcun palés de 800 mm x 1200 mm longitudinalmente st (mmi 2511 3582 2605
5342 -[ﬁunp:t::;d:::;:;l.l::;; palés de BO0 mm x 1200 mm longitudinalmente Ast {mm) 2919 2990 3020
|4.35.1 |Radio de giro laperario a piel™ Waz (mm} 1626 1697 1722
|i.35.1 Radio de gire loperario a borde de piel Wa [mm] 2034 2108 2137
151 Velacidad de desplazamiento, con cargalsin carga loperario a pie) kmfh &
|51 |Velockiad de desplazamients, con cargalsin carga loperarie a bordo de pie) ™ [km/h 7508 | BS | 7
ﬁ 1511 |Velocidad de desplazamiento, con cargalsin carga, marcha atras [operario a pie) | kmfh &
E 514 -xﬁ:ﬂin;:ﬂ;;}gg&anmimm.:nn carga/sin carga, marcha atris {operario a kmth 7500 | BS ‘ 'l
w52 Velocidad de elevacidn con cargalsin carga mfs 0157026
3 |5.3 \Velocidad de descenso con cargalsin carga mfs 0.4 /0.3
8 |57 |Trepabilidad, con carga/sin carga % = el | 1.0F48 ‘ 08437
|5.H Trepabilidad maxima, con cargafsin carga % &6/ 15,379 407153 B0/ 20,0 T2/168
510  |Freno de servicia Electromagnétice
|6.'I Motor de traccién, 52, valor nominal 60 min KW 1,684 | 5
g |82 Motor de elevacion. 53, valor nominal 15% KWW 4 /e
E |6.3 |Baterla de conformidad con la norma DIN 43531/35/36 &, B, C, na B
.H b Tensidn de bateria/capacidad nominal KS WiAh 26V 25080 ™ | 24V [ 2508R™ 244 7 375ART | 28V [ 3T5AR T
w |6.5 Peso de la bateria ™ kg 22 288
Y] Consumas de energla de acuerdo con el cicla VDI k'Whih 1 |_ 1.1 1.25% | 1.3
|81 |Tipo de unidad de traccién Controlador CA
B4 Miwel de ruide medio en el cido del operario de acuerdo con EN 12053, dB{A) 65,4

(11} Disponible motor 2,5 kW 52 = 40 min

(12} Disporable 10.4/20,0 can motor 2,5 kW 52 = &0 min
(13) Disponible 9.3/20,0 con moter 2.5 kW S2 = 40 min
(14} Dispanible 10,0/20.0 con motor 2.5 kKW 52 = 60 min
{15} Disponible 9.0/20,0 con moter 2.5 kW 52 = 40 min
(16 Vator referidoa 5312 %

Todos los valores son valores nominales y estdn sujetos a tolerancias.

(17} Versidn de operario o pie. Para la versién de operario a bordo de pie, se invierte La parte
delanteralparte trasera

(18] Disponible bS 480 mm: con bs 680 mm y mistil de 2 atapas. x-43 mm, by lr #43 mm
{19] Con protecciones laterales no colecadas en posicidn de proteccion: & km/h
{201 Sin protecciones laterales lopcionall & kmfh MS16X SL

{21} Con horquillas 35 / 120 / 1150, la dimensidn efectiva puede depender de La posicidn de las
harguillas y no de las dimensiones de las horquillas

Serie M5X o
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TAMANOS DE LAS RUEDAS TRASERAS - SERIE MSX

aq
3.7
Cal
.21
426

L34

46341

4342

4343

434

4345

LY.

4347

Banda de redadura, trasera (tamadhe rueda. trasera = @ 85 x 70 mmh ™
Banda de redadura, trasera tamadhe rueda. trasera= o 125 x 50 mm) ™
Anchura total (tamafio rueda, trasera = @ B5 x 70 mm)

Anchura tetal (tamana rueda, trasera = @ 125 x 50 mm)

Distancia entre los brazos de las ruedas/superficies de carga

Anchura del pasillo para patés 1000 mm x 1200 mm en sentido transversal loperario de pie a borde) tamana
rugda, trasera = a B3 x 70 mm}

Anchura del pasillo para palés 1000 mm x 1200 mm en sentido transversal loperario a piel (tamafio reeda,
trasera = 85x 70 mm)

Anchura del pasillo para palés 1000 mm x 1200 mm en sentido transversal loperario de pie a borde) tamafio
rueda, trasera = @ 125 x 50 mm]

Anchura del pasillo para palés 1000 mm x 1200 mm en sentido transversal {operario a piel (tamafio rueda,
trasera =a 125 x 50 mm}

Anchura del pasillo para palés 800 mm x 1200 mm en sentide longitudinal [operario de pie a bordo) (tamafie
rueda. trasera = o 85 x 70 mm)

Anchura del pasillo para palés 800 mm x 1200 mm en sentido longitudinal [operario a pie) tamafo rueda,
trasera = o 85 x 70 mm)

Anchura del pasille para palés BOO mem x 1200 mm en sentide longitudinal [sperario de pie 3 borde) lamane
rueda, trasera = @ 125 x 50 mm]

Anchura del pasillo para palés 800 mm x 1200 mm en sentide longitudinal (operario a piel kamafio rueda,

trasera = @ 125 x 50 mm}

b (mm)
b [
b Fba (mm)
b1 fba imm)
b (mm)

Ast (mm)
Astz (mmj}
Asty ()
Astz (mm}
Ast (mm)
Astz (mm}
Ast {mm)

Astz (mm}

b 1050 mm
1178
132

860 /1305

880 /1214
1060

2989 12
2540
3003
2554 2
Fi-hy
vl
IRRG B

2535

be 1250 mm
1378
1332

860 f 1505

B&O 7 1414
1250

3040
2581
3031 =
582"
ez
259312
30329

25839

{10 Versidn de operaric a pie. Para la versién de operario a bordo de pee, se invierte la parte
delanteralparte trasera.

{20 Con mastil de 3 etapas +12 mm

Todos los valores son valores inales y estdn suj atoleranci.
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Serie MSX



Acerca de Yale®

Yale Materials Handling Corporation es uno de los fabricantes, llevamos en
el negocio de la elevacion desde 1875 y aplicamos esa experiencia para
ayudar a los clientes a resolver los retos de la manipulacion de materiales.
Nuestra linea completa de carretillas elevadoras tiene una capacidad de 1 a
16 toneladas y funcionan con motores de combustion interna u opciones
eléctricas. Yale también ofrece soluciones robdticas, telemetria, gestion de
flotas, piezas, financiacion y formacion. Desde equipos de montacargas
tradicionales a tecnologias emergentes, nuestro objetivo diario es trabajar
con nuestra red de distribuidores de ambito nacional para mantener nuestro
enfoque de avance y en el cliente con las soluciones que usted necesite, en
el momento y forma que las necesite.

, @ Setegar
EQUIPOS DE MANIPULACION

DE MATERIALES PARA:
SETEGAR

3pL Poligon Industrial Sota el Moli, Passeig Riu Bessos, n°6

Piezas de automocion biterinels, BELY)

X www.setegar.com
Bebidas

Alimentos frios y congelados {ALE

Distribucion de alimentos o c €
By
Procesamiento de alimentos *, ;,n\"‘&

Muebles y enseres Seguridad: Todos los productos Yale vendidos en paises de la UE, Reino Unido y Turquia cumplen los requisitos
de la UE de la Directiva sobre maquinas 2006/42/CE y contienenel ¢ € marcado. Las carretillas Yale vendidas
en otros paises pueden encargarse para su produccion de conformidad con los requisitos de la Directiva de

Productos de salud Yy farmacéuticos Maquinas y, cuando asi se solicite, contendran el ¢ € marcado.
HYSTER-YALE UK LIMITED comercializa como Yale Lift Truck Technologies. Domicilio Social: Centennial House,
Centros para el Hogar Building 4.5, Frimley Business Park, Frimley, Surrey GU16 7SG, Reino Unido. Registrada en Inglaterra y Gales.

Nlmero de Registro de la Empresa: 02636775.

©2023 Hyster-Yale Group, Inc., todos los derechos reservados. YALE y YALE ? son marcas comerciales de
Hyster-Yale Group, Inc. Las carretillas pueden mostrarse con equipamiento opcional y/o caracteristicas no
disponibles en todas las regiones. El rendimiento de la carretilla puede verse afectado por el estado del vehiculo,
su equipamiento y la aplicacion. Las especificaciones estan sujetas a modificaciones sin previo aviso.

Venta al Por Menor

Comercio Electronico

Nota: Hay que tener cuidado al manipular cargas elevadas. Los operarios deben estar cualificados y deben leer,

entender y seguir las instrucciones contenidas en el Manual de Usuario. Consulte a su distribuidor de Yale® si
alguna de las informaciones mostradas es critica para su aplicacion.

N° de pieza de la publicacion 220991719 Rev.01 (1124CM) ES




